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Her ma du si: «Ja, jeg gjor det med en gangy,
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Lering under tilsyn

Her ma du si: «Ja, jeg gjor det med en gangy,
ga i retning av koppen, og grip den

Ja, jeg gjor det Robot, vennligst
med en gang! ta koppen!
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Erfaringsbasert lering

Robot, vennligst
ta koppen!




Erfaringsbasert lering

Jeg er ikke sikker pa
hva jeg skal gjore.... men jeg
braver noe likevel!

Robot, vennligst
ta koppen!




Erfaringsbasert lering

OK, Il<leg henkg ' Robot, vennligst
opp klesvasken! ta koppen!




Erfaringsbasert lering

OK, jeg henger Nei! Det er |k
opp klesvasken! det du skulle gjare'




Utfordringer

Stoy og feil
Flertydigheter
lkke-verbale signaler (gest, holdning, blikk)

Generalisering av erfaring og kunnskap
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| stedet for a kreve at mennesker blir stadig
mer datakyndige, bor vi prove a bygge
maskiner som er mer menneskekyndige



Konklusjon

| stedet for a kreve at mennesker blir stadig
mer datakyndige, bor vi prove a bygge
maskiner som er mer menneskekyndige

!

Og for a fa til dette, ma disse
maskinene forsta vdrt eget sprak



